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 Mais interessante que o desenvolvimento tecnológico, que proporcionou o 
crescimento de muitas áreas de pesquisa, é a amplitude de aplicações que a convergência 
delas pode cobrir. Neste sentido, este trabalho de pesquisa se apropria de uma convergência 
entre as áreas de Processamento de Imagens, Visão Computacional, Banco de dados e 
Inteligência Artificial, áreas computacionais, para uma aplicação de segurança de acesso a 
condomínios. A segurança de condomínios pode ser melhorada usando um sistema 
automatizado, de detecção e reconhecimento de placas de veículos, para a triagem de acesso. 
Um sistema baseado em uma câmera, que captura imagens de placas de veículos devidamente 
posicionadas por um sistema de “pan-tilt”, e um sistema computacional que abriga os 
programas que verificam a identidade do veiculo para dar, ou não, permissão de acesso.  A 
captura das imagens das placas dos veículos é realizada por uma câmera (webcam) acoplada a 
um sistema com dois servos motores (pant-tilt) controlados por um microcontrolador 
(Arduino), que permite o movimento panorâmico e de inclinação na busca de um melhor 
enquadramento da placa, uma vez que o veiculo pode ter sua posição de verificação alterada. 
Testes com um banco de imagens de arquivo mostrou uma taxa de acerto próxima de 100%, 
por outro lado, para imagens capturadas em tempo real, com a câmera usada no projeto, 
obteve-se uma taxa de acerto próximo de 90%, devido a fatores como luminosidade e angulo 
e distância de captura. 
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